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CAMPUS: MACAE

CURSO: SUPERIOR DE BACHARELADO EM ENGENHARIA DE CONTROLE E AUTOMAGAO

COMPONENTE CURRICULAR: LAB. ANO DE IMPLANTAGCAO DA MATRIZ: 2026
CONTROLADORES LOGICOS PROGRAMAVEIS

(X)
Obrigatério

() Optativo () Eletivo
Especificagdo do

componente:

() Presencial com carga

(X) Presencial | () A distancia . L.
horaria a distancia

() Basica (X) Especifica | () Pesquisa () Extensao
Natureza da atividade de
ensino-aprendizagem X)
() Tedrica (X) Pratica Laboratorial

Pré-requisito: Nao ha

Correquisito: Controladores Légicos Programaveis

Carga horaria: 40 h/a (30 h) Carga horaria presencial: Carga horaria a distancia:
40 h/a (30 h) -

Carga horaria de Extensdo: -

Aulas por semana: 2 Caddigo: ECACM.051 Série e/ou Periodo: 7¢

EMENTA:

Introducdo; Estrutura basica do CLP; Principio de funcionamento de um CLP; Linguagem de
programacao conforme norma |IEC 61131-3; Programacdo de controladores programaveis;
Programacdo em Ladder; Normalizacdo de entradas e saidas digitais; Programacdo para
controle PID; Nogbes de sistema SCADA com uso do CLP; Disponibilidade e confiabilidade
do CLP; Critérios para aquisicdo de um CLP; projeto de um sistema de controle com uso do
CLP.

OBIJETIVOS:

Desenvolver programas para automacdo de processos baseados em controladores légicos
programaveis (CLP); Realizar comunicacdo em redes com CLP; Controlar dispositivos
conectados as bobinas de saida dos CLP, através de grandezas fisicas medidas por sensores
inseridos nas entradas de Controladores Légicos Programdveis; Programar processos
controlados por CLP através de linguagens definidas pela norma IEC 61131-3.

CONTEUDOS PROGRAMATICOS:

e Evolucdo das técnicas de automacao de processos:
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Dispositivos Eletronicos;
o Leide Faraday;
o Valvulas;
o Semicondutores;
o Diodos;
o Transistores;
o Circuitos Integrados;
o Redes Industriais;
o Arquitetura de computadores;
o Projecdes tecnoldgicas em equipamentos e programas.
e Conceitos Basicos de Automacao:
o Arquitetura de um CLP;
o Interfaces de Entrada e Saida;
o Conversdo entre grandezas Analdgicas e Digitais;
o Sensores;
o Chaves;
o Relés;
o Contatos normalmente abertos;
o Contatos normalmente fechados;
o Bobinas de saida;
o Retencdo da saida — Contatos Selo.
e Linguagens de Programacdo de Controladores Ldgicos Programdveis (CLP):
o Linguagens Ladder;
o Listas de Instrucgdes;
o Diagrama de blocos de funcdes;
o Sequenciamento gréfico de fungdes;
o Texto Estruturado.
e Instrugdes Basicas da Linguagem Ladder:
o Autorretencdo da saida — latch e unlatch;
o Contagem crescente — CTU;

o Contagem decrescente — CTD;
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Temporizacdo para ligar saida — TON;
o Temporiza¢do para ligar saida com retencdo — RTO;
o Temporizagdo para desligar saida — TOF;
o Pulso Unico de Subida — One Shot Rising;
o Instrucdes de deslocamento — MOV.
e Solucdo de automacao de Processos com CLP:
o Utilizacao de softwares para programacao de CLPs;
o Programacdo em linguagem Ladder;
o Programagdo em Lista de Instrugdes;
o Programagdo em Texto Estruturado;
o Programagdo em Diagrama de Blocos de Fungdes;
o Programacdo em Sequenciamento Grafico de Fungdes (Grafcet).
COMPETENCIAS DESENVOLVIDAS:

e Formular, de maneira ampla e sistémica, questdes de Engenharia, considerando o
usudrio e seu contexto, concebendo solugbes criativas, bem como o uso de técnicas
adequadas;

e Ser capaz de modelar os fend6menos, os sistemas fisicos e quimicos, utilizando as
ferramentas Matemadticas, estatisticas, computacionais e de simulacdo, entre
outras;

e Ser capaz de conceber e projetar solugdes criativas, desejdveis e viaveis, técnica e
economicamente nos contextos em que serao aplicadas.
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